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l 1.00 Spécifications

1.01 Présapmtion

Le Variateur Infranor type M$S est un amplificateur pour moteur
courant continu & aimants permanents, Un pont &.découpage
composé de 4 transisiors de puissance délivre au moteur une
force &lectromotrice & partir d'une source d'alimentation conti-
nue.

Uasservissement de vilesse s‘effectve & partir d’une génératri-
ce tachymétrique ou de la tension. d'induit. du moteur
{fonctionnement en U-RI). Recevant I'information vitesse, le
variateur établit, via une boucle de vitesse & haut gain et
large bande passante, une consigne analogique de courant
qui commande un dispositif & modulation de largeur d'impul-
sion (ML ou PWM) qui attaque le pont & découpage.

- le varigteur MS se présente sous la forme d’une carte
simple Europe 100 x 160 x 40 et inclut les alimentations, une
self et systéme de décharge sur résistance; dans cefte configu-
ration, il faut fournir soit :

1%) une alimentation de puissance continue

ou

2°) une alimentation de puissance alternative, issue d'untrans-
formateur monophasé.

Il existe sgalement deux modules options enfichables sur le
variateur : MSM “OPT1” et MSM “OPT2" ;

- “MSM OPT1":

» limitation externe de courant
* fonction | = f{N)

* rampe consigne de vitesse

+ logique fin de course

s détection de seuil

- "MSM OPT2":

» ‘sorfies points tests

» information courant {10 V - | max)
* rampe consigne de vitesse

* logique fin de course

*  Pour loute information compl taire sur ces modules, demander
une doecumentotion.
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1.02 Principales caractéristiques

Tension d'alimentation

MS 60
MS 120

Contréle de surtension
MS 60
MS 120

Fréquence de découpage
Facteur de forme
Protection de I'étage de puissance

Décharge sur résistance
MS 60

MS 120

Régulateur de vitesse

Entrée consigne
Enfrée tachymélrique
Boucle de vitesse
Gamme de vitesse
Erreurs de réglage

Régulateur de courant

Bande passante
Boucle de courant
Limitation de courant 1
. Limitation de courant 2

Déverrouvillage

Signaux
"Variateur prét”

Relais de signalisation :
- capacité max. du contact
- courant permanent limite

LED verte
LED rouge

20 ... 65Vpcou20 ... 43V,
30 ... 125 Ve ou 30 ... 75 Ve

85 Vpc
160 Ve

16 kHz
1.01 [en courant nominal)

protection permanente contre les :

~ courts-circuits

-~ surintensités

- surtensions

- surtempératures fransistors de puissance

7AV <Ug <77V
153V <Ug < 156V

—Imax: 4 A
- Pmoy : 4 W

entrée différentielle £ 10 V R, = 20 ka2

entrée différentielle £ 5V ... £ 60V R, = 54 kQ

PI (D)

1:20 000

304 3000 t/min £ 0,1 %
1430t/ min+2,0%

< 1t/mint 5,0%

1 kHz

Pl

courant efficace
courant max.

borne 5 par 0V, en option + 24 V

connecteur bornes 6 et 7

160 Ve /100 Ve
max. 10 mA

“variateur préi”
“défaur”
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Autres caractéristiques techniques

Température ambiante
Température de fonctionnement
Refroidissement

Humidité relative de l'air

Type de protection

Groupe d'isolation

Tensions disponibles

1.03 Différentes versions d’appareils

0+ 45°C

0 & + 70°C, déclassement 2 % / °C & partir de 45°C
convection naturelle, ventilation forcée

65 %, éviter la condensation

carte individuelle IP 00 dans le rack IP 20

C selon norme VDE 0110

+ 15 Y pouvant supporter une charge max. de 20 mA.

Apparell de base  Uac/Ucc Imax [A) In {A) UV Ventilation
MS 06 04 20 & 43 V/AC 8 4 60 .

MS 06 06 20 a4 43 V/AC 12 6 60 1

MS 12 04 30475 V/AC 8 4 120 -

MS 12 06 30475 V/AC 12 6 120 1

-6-
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I 2.00 Principe de fonctionnement I

2.01 Schéma bloc MS




2.02 Description du schéma bloc MS .

o) Amplificateur de vitesse (boucle de vitesse)

consigne
s
SE A sut
R43

P kh\“\‘
signal \“’—"""""""'::}""‘
tachymétrique e

—7 - AP3

-~ {lachy)

La valeur de consigne et la valeur effective de la vitesse sont
comparées au point SUT. A partir de la différence de ces ten-
sions, un amplificateur opérationnel & action proportionnelle
et intégrale élabore la valeur de consigne pour le régulateur
de courant.

b) Amplificateur de courant (boucle de courant}

La valeur de consigne du courant peut étre modifiée avant
d'étre envoyée & l‘amplificateur opérationnel 4.action propor-
tionnelle et intégrale par les éléments suivonts :

1. Potenfiométre P4 : réglage du courant max.

2. Par la limitotion interne du courant qui intervient si la
durée du courant max. est supérieure & 1,5 secondes (P5).

consigne
de courant

P5 j
Con) ' S

verrouillage
R4a2
cs

P2
(gain)

N - COnsigne
- de courant

" ampli vitesse
+

P1

{oftset)

Le gain se régle & l'vide du potentiométre P2, L'action intégra-
le est invalidée lorsque le variateur est verrouillé.

Au point SU2, on compare la valeur de consigne de courant
et la valeur effective du courant. Le signal de sortie de 'ampli-
ficateur de courant va permettre de générer la commande des
fransistors de puissance.

verrouilage

Cc3
ampli courant

mesure 7
du courant

WX imitation interne

l riJ du courant T,

pendant 1,58

U,
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Signal d'attaque

e das transistors
de puissance

La comparaison enire le signal de sortie du régulateur de cou-
rant et une tension en dents de scie, fournit des séquences
d'impulsions modulées en durée qui servent & commander les
transistors de puissance du pont en H. Ce principe de modula-
tion différe considérablement des systémes classiques de
commandes en diagonale, Gréce & I'attague individuelle des
transistors de l'étage de puissance et au chevauchement des
impulsions qui en résulte, la fréquence de commutation est
doublée dans le circuit d’induit.

Autre effet :
Pas de courant dans le circuit d'induit et pas de pertes dans le
moteur & |arrdt, sans charge |

d} Mesure du courant

La mesure du courant est effectuée directement dans le circuit
d'induit & I'aide d'un shunt de mesure. Un ampli différentiel
produit un signal se rapportant & la masse et calibré & 10V,
ces 10 ¥ correspondant au courant moximum de l'appareil.

Exemple : MS 0604 =+ 10 V correspondant & + 8 A de cou-
rant.

¢) Limitation du courant efficace

Un réseau d'élévation au carré combiné & un élage intégra-
teur simule en permanence la valeur efficace du courant.
Indépendamment du diagromme de marche ou de la forme de
la courbe de courant, le réglage du potentiométre P5 assure
que la valeur efficace fixée por réglage ne soit pas dépassée.
En cas de dépassement, la valeur maximale du courant est
immédiatement abaissée.

Les effets de cette commutation sont représentés ci-dessous.
Lors d'une accélération débutant & linstant t = 1, le courant
maximum |, max passe. Le courant est limité & |5 & I'instant

ta= iy {ly est réglable entre 0 8t 0,5 | ). Ceci évite efficace-
ment une surcharge du moteur. la différence de temps
maximum t4, est de 1,5% s mais peut étre modifiée sur
demande du client.

* limitation du courant efficace

}

Y

f) Alimentation & découpage

les variateurs MS compoitent une alimentation & découpage
qui fournit, & I'aide de la tension d’alimentation, les + 15 V
[+ 100 mA) nécessaires & I'électronique. Ces appareils peu-
vent également fournir les + 15 V, £ 20 mA) pour l'climen-
tafion d'un pofentiométre externe.

g) Dispositif de décharge

Le dispositif de décharge contréle en permanence le niveau
de tension puissance. Si cette tension dépasse une valeur don-
née, une résistance de faible valeur Ohmique est commutée
sur le bus DC, empéchant toute augmentation de ce dernier
au-deld de la valeur autorisée par le variateur.

- Rdécharge = 11.Ohms
— Puissance : 4 W
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[ 3.00 Entrées-sorties

3.01 Définition connecteur X,

Borne n® Nature Fonction Remardue

1 Entrée — Valeur de consigne Tension différentielle
2 Entrée + R, = 20 kg2

diff. max. : £ 20V

Tension max. por rapport & la masse : £ 30 Y
3 Entrée + Tension Tension différentielle
4 Entrée — ' tachymétrique R, = 54 k2

diff. max. 1+ 65V

Tension mox. par rappert & la masse : £ 70V
5 Entrée Verrouillage Conlact ouver! : variateur verrouillé

0 volt : variateur en fonctionnement

Aftention Ne pas appliquer de tension extérieure

6 Sorfie Relais Signal “variateur prét” canlact sec fermé lorsque les fensions
7 Sorfie + 15V sont appliquées et qu'il ny a pas de panne
8 Sortie +15V Tension d’alimentation pour I'électronique
9 0 volt O -volt logique (O VE) Potentiel de référence pour |'électronique

10 Sortie LAY Tension d'alimentation pour l'électronique
11 Entrée +
Moteur Respecter les polarités
12 Enlrée ~
13 Entrée UaCc S Tension puissance enirée monophasé AC
{+ Uce on DC)
14 Enirée UAC “ Tension puissance entrée monophasé AC (0 VP en DC)
- 10 -
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3.02 Plan d’implantation MS
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4.00 Réglage et personnalisation

Les variateurs de la série MS offrent une multitude de possibili-
tés en matiére de réglage et de personnalisation. Afin
d‘obtenir une configuration optimale pour chaque type
d’application, il convient de respecter les points qui suivent.

4,01 Potentiométres

P3 : Ajustement du signal tachymétrique

Plage de réglage standard :

~  En butée & droite : une tension tachymétrique de 60 V cor-
respond & une consigne de 10V

- En butée & gauche : une tension tachymétrique de 5 V cor-
respond & une consigne de 10V

La plage de réglage est modifiable par R43

Remarque : & |'aide des ponts de soudure Br; et Bry, la ten-
sion d'induit peut étre branchée sur lés entrées de la tension
tachymétrique. Le pont Bry fournit un potentiel O V fixe sur le
péle négatif de I'entrée du signal fachy. Lorsque I'on réalise
les ponts Br, et Bry, il faut impérativement laisser Br; ouvert.

P1 : Offset [calage du zéro)

Pour une valeyr de consigne nulle, ce potentiomatre permet
d’arréter un mouvement résidvel du moteur.

P2 : Gain proportionnel

Plage de réglage stondard
En butée a droite : 20, en butée & gauche : 8
La plage de réglage est modifiable par R42

P4 : intensité maximale

Plage de régloge standard

En butée & droite : 1 fois I'intensité max. autorisée por le
variateur.

En butée & gauche : 0,03 fois I'intensité max. autorisée par le
variateur.

-12-

P3 : intensité efficace

Plage de réglage standard

En butée & droite : 1 fois I'intensité nominale autorisée par le
variateur.

En butée & gauche : 0 A,

4.02 Eléments ajustables sur carte
de personnalisation : x 3

Ces éléments sont & modifier, si les plages de réglage par
polentioméires ne sont pas suffisantes.

Implantation des composants :

w oo
—_—
B e A
Un b oo

Br4

RA3 : Adaptation du signal tachyméirique

Valeurd la livraison : R43 = 1,8 k Ohm

La plage standard de réglage de P3 (ajustement de la généro-
trice tachymétrique) & partir d’une consigne de 10 V, donne
UGT in=5V & UGT ., =60 V. Cette plage de réglage
peut &tre modifiée par R43, suivant la formule :

R43=3,7 x U/ U | R43:en (k)

Uy : fension tachymétrique
désirée (V)

Uc : consigne de vitesse (V)

* Refation valable avee P3 en bulée max., R43 ne doit jamais étre
inférieure & 1 k2.

R11/€3 : Action Pl-de la boucle de courant
R11 =220kQ
C3=6,8nF

Lo boucle de courant des variateurs est ajustée en usine et ne
doit pas. &tre modifiée, sauf application trés particuliére, dans
ce cas nous consulter.

Yaleurs @ la livraison :
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R42 : Action du Pl de la boucle de vitesse

Valeur & la liveaison : R42 = 82 k2

La constante de temps de ['action intégrale est donnée por la

formule :

T, = R42 x C8

Le gain proportionnel est donné par :

| K,=01xR42xK |

{K &tant une constante correspondant au réglage de P2)

~ en butée & droite : K = 20 kQ ™'
- enbutée a gauche : K= 8 k@™

€8 ¢ Action intégrale de Ja boucle de vitesse

Valeur & la livraison : 0,1 pF

C8 détermine essentiellement le comportement de la boucle
d'asservissement. L’augmentation de la valeur assure généra-
" lement un comportement souple et sans probléme, alors
qu’une réduction de la valeur entraine non seulement un asser-
vissement rigide et rapide mais encore une fendance aux
oscillations. Un accroissement de C8 est conseillé pour des

moment d'inertie particulidrement &levés,

4.03 Adﬁpmﬁon pour fonctionnement en U~RI

Généralités : dans le cas des moteurs DC, la FEM générée
dans le moteur est directement proportionnelle & la vitesse. Lo
FEM ne se distingue de la tension que par des chufes de len-
sion dans la résistance interne du moteur {chutes de tension
difficiles & calculer), des balais de carbone et dans la ligne

d’alimentation.

En simulant ces chutes de tension par un dispositif de compen-
sation, tenant compte du courant d’induit instantang, on
obtient une régulation de vitesse malgré des variations de

charge.

Dans le cas d‘applications ob l'on n’utilise pas de génératrice
tachymétrique, on peut, en connectant I'information de la ten-
sion sur l'entrée de la tension tachy, assurer la régulation par
tension. Le comportement de régulation et la précision peuvent
&tre oplimisés par une résistance de compensation R45 appro-

priée.

Pour fonctionner en U-RI : il faut impérativement réaliser les

pont Br, et Br, et s'assurer de 'absence de Br.

R45 : Compensation de Rl

A la fivraison : fonction non prévue. _
La valeur & donner & R45 dépend de la résistance R; du bobi-
nage du moteur et de l'intensité maximale typique du
variateur, an obtient :

[ Rl =R x|, (variateur) | v

| R45 =60 x (R43 + P3) /RI | (k)

Exemple :

On o mesuré R; = 2,5 Ohms

P3 est en butée & gouche,
ce qui correspond & 20 k Ohms

Variateur utilisé MS 6004 : 1, =8 A
R=25x8=20

R45 = 60'x (1,8 + 20} / 20 = 65,4 kQ
On doit foujours arrondir vers le haut ;

R45 = 68 k Ohm

4.04 Peints de mesure

X2.2

X2.3
X2.4

X2.6

X2.10
X2.12
X2.14
X2.18
X2.19
X2.20

X2.21

X2.22

X2.23

X2.24

Consigne de courant'avant limitation de Imax
par P4+ 10V

Refour tachy sortie ampli différentiel

Image du courant, £ 10V selon + Imax
variateur

Consigne de courant aprés limitation de Imax
par P4+ 10V

Erreur de vitesse

- 15 V alimentation de ["électronique

0 VE référence de I'alimentation + 15V
Consigne sortie ampli différentiel

+ 15 V alimentation de I'élactronique
Verrauillage interne ; niveau CMOS 15V ;
1 = vertcuillé

Défaut surtension ; niveau CMOS 15V ;
0 = défaut i

Défaut courtcircuit ; niveau CMOS 15V ;
0 = défaut

Défaut surtempérature ; niveau CMOS 15V ;
0 = défaut

Signal défaut par carle opfion ;
niveau CMOS 15 Y ; 0 = défaut

-13 -
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4.05 Description des ponts & souder

Bry, Br, : Branchement de la tension d’induit sur I'enirée du
signal tachymétrique pour régulation par contre réaction
d’induit.

Bry : Branchement de O V & travers une résistance de 100 0
sur I'entrée-du signal tachymétrique, borne 4.

Br, : présence carte personnalisation
B
Br,
Br,
Brg
Bry

=

5  déverrouillage avec + 24V

} option pour IN > 4 A

Bryq } opfions spécifiques

Bryy

Bryy

Bry : court<ircuite la self L1

Bryy }c_ourmircuira le pont redresseur

Br, s f pour alimentation continue DC

5.00 Fonctions de sécurité
et signalisation de défauts

Conséquence en cas de détection de panne :
a) Blocage de |'élage de sortie [verrouillage).
b) Ouverlure du contact du relais du signal “variateur prét”

allumage de la diode luminescente rouge (H1) agissant
comme signalisation globale de panne.

5,01 Détecteur de surintensité et de court-circuit

Sécurité extrémement rapide [délai de déclenchement environ
6 us). U'étage de sortie est de ce fait protégé méme en cas de
courtcircuit franc. Le systéme détecte.également des défauts
d'attaque de I'étage de sortie.

Conséquence : selon § 5.00 ; la panne esf mémorisée.

Réarmement : coupure et rétablissement de la tension d'cli-
mentation (vérifier la supression du court-circuit).

-14-

5.02 Protection conire les courts~circuits & la terre

En cas de surintensités provoquées par un courtcircuit & la
terre le montage de protection selon 5.01 est actionné.

5.03 Protection contre les surtensions

§'il se produit une surtension sur I"alimentation de puissance
(Uee): la signalisation de panne se produit pour une tension
d'environ : 85 V- pour le MS 60

160 Ve pour le MS 120

Conséguence : selon § 5.00, la panne est mémorisée

Réarmement : coupure et rétablissement de la tension d'ali-
mentation (vérifier préalablement le niveau de tension 1).

5.04 Surveillance de la sous tension

L'alimentation & découpage se déclenche lorsque U, 220 V.
Réaction : relais “var préf” retombe,
RAZ : por remontée de U, ou-deld de 20 V.

5.05 Surveillance = 15V

Les chutes de tension d’alimentation de I'électronique en-decd
d'enviren 12 V déclenchent un signal de défaut.

Réaction : voir ci-dessus

RAZ : par remontée de la tension au-deld de £ 12 V.

5.06 Surveillance de température de I'étage
de puissance

Un capteur thermique surveille la température du radioteur de
J'étage de puissance. Si lu température du rudiateur dépasse
Q0°C, I'éiage de puissance est verrouillé.

Réaction : voir cidessus.

RAZ : n'est possible qu'aprés refroidissement de I'étage de
puissance,

Réarmement : coupure et rétablissement de la tension d'ali-
mentation,

5.07 Fusibles

le calibre du fusible F1 dépend du courant nominal de I'appe-
reil

[, = 4A Fusible 4 Am, 250V, 5 x 20 mm

I, = 6A Fusible 6,3 Am, 250V, 5 x 20 mm
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6.00 Exemple de branchement |

6.01 Conseils pour le céblage

1. 1l faut obligatoirement veiller & une bonne mise & la terre
des potentiels O V. A défaut de cette précaution, on risque
qu'en cas de courtircuit @ la terre, des impulsions de courant
provoquent des détériorations des ensembles électroniques.

2. les cbles du moteur doivent étre éloignés des cables de
commande.

3. la commande de positionnement et le variateur doivent
fonctionner sur le méme potentiel.

4. Les blindages ne doivent pas étre utilisés pour la compen-
sation de potentiel et ne doivent étre reliés qu’unilatéralement
4 la terre.

5. 1l faut prévoir, pour chaque moteur, un céble séparé qui
peut &ire blindé, pour une profection absolue contre les pare-
sites.

6.02 Exemple de ciiblage

|2le]e]e|

6. Les fils conducteurs des signaux de cansigne et du signal
tachymétrique doivent dtre groupés par paire dans des cables
blindés.

7. Les entrées de consigne sont des entrées différentielles. La
polarisation peut donc étre effectuée en fonction des besoins.

8. Tous les cables de commande {par ex. fin de course, ver-
rouillage du variateur) doivent &tre torsadés ou blindés par
paire.

9. En cas d'utilisation de cables avec deux blindages exté-
rieurs |augmentation de lo sécurité EMV), le blindage
exiérieur doit &fre relié & la terre des deux cdtés {voir point 5),
le blindoge intérieur devant &tre posé sur le rack ; les contacts
0 VE du variateur ne sont pas, par définition, destinés au
branchement du cdble de blindage.

p DO SUN—— (-
IO E— T )
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+15Y —eg—— O8

QVE e o8
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7.00 Mise en service

7.01 Vérification avant mise en service

Avant la mise en service des variateurs, il convient de vérifier
les poinis suivants :

- mise & la terre conformément au chapitre & et aux
exemples de branchement,

~ 1tension du transformateur,

- module d'alimentation (sur la bonne tension nominale),

- cdablage,

- réglage conforme aux caractéristiques de I'oppoareil et de
‘application,

—  courant et tension nominaux du variateur,

- implantation correcte des composanis variables de I'appli-
cation,

- cablage des ponts selon la fonction désirée.

7.02 Pré-réglages des potentiométres
avant la mise sous tension

- P2 (gain) en butée gauche
- P4{l.,) en butée gauche + 5 tours, si le préréglage n'a
pas déja été effectué en usine
- P5 (I,4) en butée gauche + 10 fours, si le pré-réglage n'a
pas déja été effectué en usine

le moteur est fixé mécaniquement, 'arbre du moteur est acces-
sible et pas encore couplé & la charge |

Si ceci n'est pas possible, le courant maximum |, doit &tre
réduit & 25 % ou moyen de P4. Le variateur est ensuite ver-
rouillé par I'entrée “verrouillage”. La tension d’alimentation
peut alors dtre branchée. Paraliglement, la tension puissance
doit atre mesurée : elle ne doit pas dépasser lo valeur maxi-
mum, conformément & la liste. Les LED vertes du module
d’alimentation et du variateur restent allumées ef le contact
“var prét” se ferme.

7.03 Réglage de l'offset

Débrancher la consigne ou imposer un O V. Alimenter et
déverroviller le variateur.

- 16 -

Réactions possibles :

a) Dérive rapide du moteur, selon le réglage de P4 {réglage
de Imax) sur grande vitesse.

Motif : inversion de polarits de la boucle d'asservissement
Solution : inverser les polarités des connexions de la génératri-
ce tachymétrique ou du moteur.

b) Le moteur est immobile ou dérive lentement, méme avec
P4 en butée droite.

Ceci est correct. U'entrée d’une consigne posifive ou négative
détermine la rotation & droite ou & gauche du moteur. On
peut alors vérifier si I'atiribution de la “polarité de la
consigne” correspond au “sens de rolation” désiré. Si'ce n'est
pas le cas, inverser la polarité de la consigne.

Aprés une durée de fonctionnement d'environ 5 & 10 min.
[c’est-a-dire dés que I‘appareil a otteint sa température de
fonctionnement), un nouveau réglage offset peut s'avérer
nécessaire.

7.04 Réglage du courant maximum |,

Méthode simple

La plage de réglage du potentiométre P4 (i) est essentielle-
ment lindaire. 5il est positionné en butée droite, le courant
maximum: correspond au courant maximum caractéristique du
variateur. La plage de réglage est découpée en 20 tours du
potentiometre. Le nombre de fours & partir de la butée gauche
indique donc directement la limite de courant.

Exemple :
On veut : | = 0,75 x | variateur

On obtient ; nombre de tours & partir de la butée gauche :
20x 0,75 = 15 tours.

7.05 Réglage du courant efficace 14

Ce réglage peut étre effectué de la maniére suivante, s'il n'a
pas déja été effectué en usine :

- données de réglage : |4 = couront nominal du moteur,

— courtcircuiter le moteur sl y a des selfs dans le circuit,
sinon remplacer le moteur par une inductance |respecter
I'inductance minimum indiquée dans le tableau).

Entrer une consigne d'environ + 1 V et déverrouiller le varic-
teur. Mesurer le courant (voir réglage de | ).
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Réaction : aprés passage au courant maximum {quelques
secondes, selon le réglage), le courant est limité & une valeur
permanente | g. Cette valeur peut étre modifiée par P5. La
valeur daterminante est celle qui apparait de maniére constan-
te 10 sec. environ aprés le réglage de P5.

7.06 Réglage de la vitesse

Si la polarité de la consigne de vitesse correspond au sens de
cofafion souhaité [voir paragraphe sur le réglage d'offsef), on
peut ajuster la vitesse désirée par P3. Si la valeur désirée ne
peut éire atteinte, les points suivants sont alors & vérifier :

— la tension U, estelle suffisante pour la vitesse désirée ¢
- la tension tachyméirique dépasse-telle 60V 2

— lajustement de consigne estil effectué correctement 2

- l'ajustement tachymétrique estil effectué correctement g

Ces réglages ne sont nécessaires que si aucune indication
détaillée n'est mentionnée lors de la commande

7.07 Optimisation de la boucle d’asservissement

{réglage du gain)

Les variateurs sont livrés avec un réglage standard et peuvent
élre réglés au moyen de P2 en fonction des différentes appli-
cations.

Si un ajustement par P2 n’est pas possible, le réglage Pl du
variateur doit &tre modifié (C8, R42).

Dans le cas de petits moteurs pour lesquels une vibration du
systéme ne représente pas une contrainte excessive, il peut
atre procédé de la maniére simplifiée suivante :

- gugmenter le gain au moyen de P2 jusqu’a I'entrée en
oscillation de le boucle d'asservissement,

- réduire légérement le gain de telle maniére que le systéme
reste stable sur toute lo gamme de vitesse, lors d'un arrét ou
d’une remise sous tension du systéme,

. diminuer le gain de 0,5 & 1 tour de P2.

Un réglage optimal peut &fre obtenu, selon la fig. 10, avec un
oscilloscope. Entrer un échelon de consigne 0/+2Vv);
I‘amplitude de la valeur mesurée du courant ne doit pas
dépasser 10 & 15 % de la valeur finale et I'amplitude de la
tension tachymétrique ne doit pas dépasser 5 % de la valeur
finale.

-17 -
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[Courbes de réponse a I'échelon |

Courbes optimales
CourBe o ———

Figure 10

Consigne |
Cycle de fonctionnement typique pour servo-moteurs.

L i B J—

Valeur de consigne de vitesse.

} induit mr Phase d'accélération
m(_?i! ! avec ], max
! e Courant d'induit mesuré & I'aide d’un shunt de mesure en

......... IO

\ série avec le moteur.

W Bref dépassement Valeur momentanée de la vitesse ou signal tachymétrique.
avant skabilisation

/=
T \

Figure 11
1 At‘renﬁdn | Mauvais réglage !

-’\ i\ f '””;- Le courant d'induit présente des oscillations (pompage) par
UU UU UU suite d‘un gain frop élevé de ['ampli proportionnel.

brrervd Reméde : tourner P2 vers la gauche of/ou augmenter la valeur
de C8.

Figure 12

Aftention | Mauvais réglage !!

Dépassement suivi doscillations avant stabilisation en cas de
modification de la vitesse.

Reméde : tourner P2 vers la gauche et/ou augmenter la valeur

de C8.
Systéme "mou"
Figure 13
{Tachy) 1 —
| Aftention | Mauvais réglage !l
] N\ ! La stabilisation sur la valeur de consigne se fait trop lenfement
oprés une modification de la vilesse {pos de danger pour le

moteur et la mécanique).

Reméde ; tourner P2 vers la droile el/ou diminuer la valevr de C8.

.18 -
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Caractéristiques logiques du circuit mntégre

SN 74151
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SN54150, SN54151A, SN54LS151, SN545151,
SN74150, SN74151A, SN74LS151, SN748151
SDLS054 DATA SELECTORS/IMULTIPLEXERS

DECEMBER 1672 REVISED MARCH 1388

® "150 Selects One-of-Sixteen Data Sources
¢ Others Sslect One-of-Eight Data Sourves
# AN Perform Paratlel-tv-Serigl Convarsion

& Al Parmit Multiplexing from N Linas 5 One
Line

® Also For Use as Boolean Function Generator

* input-Clamping Dlodas Simplity Sysrem
Design

¢ Fully Compatible with Most TTL Circuits

TYPIZAL AVERAGE TYPICAL
TYPE PROPAGATION DELAY TIME POWER
DATA INPUT TO W GUTPUT  DISSIPATION

BNS4150 . . . J OR W PACKAGE

SN74150 . . . N PACKAGE

{TOP VIEW)

SNEATGIA, SNG4LS 161, SNB4S161 .. . J OR W PACKAGE

SN741E1A . . . N PACKAGE

SN74LS151, SN748151 . .. D OR N PACKAGE

‘180 14 ns 200 mwW
1814 8ns 145 MW ITOP VIEW)
L8115 13 ns 30 mw
‘B8t 4.8 ns 225 mw

description

These monglithic data ssiactors/muitipiexars cantsin
full on=chip binary decoding to select the desired duty
source, The '180 selects one-of-sixteen data sources;
the "161A, ‘L3161, and 'S151 select gna-ot-aight
data snurces. The "180, "1814A, ‘L8181, and "$151

SNBALS16T, SN64ASIST . . . FK PACKAGE

have a strobe input which must ba at 3 iow logic lsvel YO VIEW}
to cnablo these devioes. A high level at the strobe e

forces the W output high, and the Y output {as 8a % ;f;’ 3
spplicably) luw. 3558 58

Ths * 180 has only an invaread W sutpur: Tha 151 A, pDYil4 wl b8
‘L8181, and 'S151 festure complamentary Wand Y poils 171l 08
OUTPUTS. NCile 1w{]NC
The '151A and *152A incorporete address buifers that vy? '58 o7
have symmaetrical propagation dalay timss through the Wy MU A
complemantary paths. This reguces the possibility of 9 LR g )
transients occurring at the outputis) Gus to changes Lo 2 Um

made at the select inputs, sven when the '1B1A
outputs are enabled {i.e., stroba low].

NG - Nu internal connegtion

PROBUCTION DATA & inh i
certent 83 of publication date. Fuiuu conform
vﬁcmnlinl per the tsrmy of Takas lnstrumanis
dard mmu l'mdmztlnn pumdul does nixt
y inek

TEXAS Q’
Il paeometare, INSTRUMENTS

FOST OFFICE 80X 655012 + ALLAS TEXAS 75745
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SN54150, SN54151A, SN54LS151, SN54S8151,
SN74160, SN74161A, SN74LS161, SN748151

DATA SELECTORS/MULTIPLEXERS

logic symbols!

150
MUX
ez 39 _nd ey
AT
:: {13 G:ﬁ
o ith 2
co f8 N
s [£]) s
EQ e 3
gy 18l N AL w
ep A 5
e Zde
NI M
I N
23 @
w B
(2] 1%
g1z 22 12
e L8 12
Et4 :::: ta
€15 —wd 15

1614, 'LETET, 515

_‘.Z.L...h EN
111

(101

gnohnl
o
v prmaee’
-3
i fiey

[~
w
S p WA D B

MUx

"'"""'""""'"; Y
e ve

TThese symbois are in accordance with ANSIIEEE Std. 91-1984 and |[EC Publication 617-12.

Pirs numbers shown are D. J. N. snd W peckages.

‘150
FUNCTION TADLE

INPUTS
BELECT ETROBE

QuUTPUY

=

]
(1]

Trrr = x
TR =

™
o

B ESRE

[
—
[=3

an
by

S IMIrIracIeces-oxie
[
3l

Lo o A L o o o el S o L ol § -7
EE
i

I IIITTTIrTTrrrrer e ~-%
IXIrrrrIXrrIrettr-~xi@

TrTX IIrerrecrI I
I r

e
o

1

M « high laval, L = low lavei, X = irrgievant
ED.EY .. ETE = the comptement of the favel of the respective B input
D0 BT ... B7 = the levei of the D respective mput

‘TB1A, "L515E, Bi5Y
: FUNCTION TABLE

INPUTS OUTPUTS
SELECT | STROSE

c 8 A @ Yo
X X X H L H

Lotk L vo Do
L L H L or D1
L H L L p2 03
. H H L Dy 63
H oL L L ba DA
H L H L ns 0OR
M H L L ne  Dé
H H H L =720 7]

A e e

TEWE;‘y
INSTRUMENTS

POST OFFLE 80X B56012 » DALLAS, TEXAS THINGH
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