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ANNEXE 2
ARCHITECTURE SIMPLIFIEE D’UNE CALANDRE
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ANNEXE 3

ARCHITECTURE SIMPLIFIEE DE LA COMMANDE
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ANNEXE 4

SPECIFICATIONS DE L’AD654

Convertisseur tension-fréquence a faible cout

Le circuit AD654 est convertisseur V/F ou I/F (selon le montage), constitué d'un amplificateur d’entrée, un
oscillateur de précision (multivibrateur) et d’'un étage de sortie en courant.

Il peut étre utilisé en convertisseur tension/fréquence ou en convertisseur courant/fréquence. Dans le
premier cas, la tension est convertie en courant par une résistance en série dans I'entrée inverseuse.

Un simple réseau RC est nécessaire pour obtenir une dynamique de fréquence de sortie pouvant
atteindre 500 kHz, pour une dynamique d’entrée maximale de £30 V. L'erreur de linéarité est inférieure &
0,03% pour une dynamique de sortie de 250 kHz. La dynamique d'entré est supérieure a 80 dB. Le
coefficient de température est typiquement de +50 ppm/°C. Le circuit fonctionne avec une alimentation
simple comprise entre 5 V et 36 V ou une alimentation double. Le courant consommé (non compris le
transistor de sortie) est typiquement 2 mA.

L'impédance d'entrée est de 250 MQ.

Le signal de sortie est de forme carrée. Sa fréquence est donnée, dans la configuration d'utilisation, par
la relation :

IE
f= avecV,=10V.
Vo)-Cy

Le circuit existe en deux types de boitiers : mini-DIP 8 connexions, SOIC, 8 connexions.

Les principales spécifications sont fournies dans le tableau de la page suivante.



SPECIFICATIONS

Caractéristiques Min Typ Max | Unités
CONVERSION COURANT-FREQUENCE
Dynamique 0 500 | kHz
Non flinéarité'
fmax = 250 kHz 0,06 01 1%
fmax = 500 kHz 0,20 04 | %
Erreur de calibration pleine échelle
En fonction de I'alimentation (f<250 kHz)
Vs=475Va525V 0,20 0,40 | %/NV
Vs=525Va165V 0,05 0,10 | %/V
En fonction de la température (0 & 70 °C) 50 ppm/°C
AMPLIFICATEUR D'ENTREE
Dynamique d'entrée
alimentation simple 0 (+Vs-4) | V
alimentation double Vs (tVs-4) | V
Courant d'entrée 30 50 | nA
Courant d'offset en entrée 5 nA
Impédance d'entrée (entrée non inverseuse) 250 MQ
Tension d'offset en entrée 0,5 1,0 | mV
En fonction de I'alimentation (f<250 kHz)
Vs=475Va525V 0,1 0,25 | mV\V
Vs=525Va165V 0,03 0,1 | mv\V
En fonction de la température (0 &4 70 °C) 4 pvieC
INTERFACE DE SORTIE (collecteur ouvert)
(Signal carré symétrique)
Courant absorbé au niveau logique “0"
Vout=0,4 V max, 25 °C 10 20 mA
Vout=0,4 Vmax,0a70°C 5 10 mA
Courant résiduel de sortie, niveau logique “1" 10 100 | nA
0a70°C 50 500 | nA
Dynamique de la référence logique -Vs (tVs-4) | V
Temps de montée/descente (Cf = 0,01 pF)
le=1mA 0,2 Hs
le=1pA 1 S
ALIMENTATION
Dynamique de fonctionnement
alimentation simple 45 BV
alimentation double 5 18 | V
Courant de repos
Vs (total) =65V 1,5 25 | mA
Vs (total) =30 V 20 30 | mA
LIMITES DE TEMPERATURE
En fonctionnement -40 851 °C

1

.

Af

max

= 250 kHz ; Cf = 390 pF ; [ = 0-1 mA.

2 Le courant absorbé est celui qui peut entrer dans le collecteur, tout en maintenant une

tension max de 0,4 V entre le collecteur et 'émetteur.




ANNEXE 5

TABLEAU DE QUELQUES TRANSFORMEES USUELLES

f(t) F(p) f(t) F(p)
K K edt" n!
p (p-a)"!
Kt K sin wt w
p’ (p? +w?)
gn-1 1 cos wt P
(n-1)! p" (p?+w?)
o(f) 1 shwt w
(p?-w?
fit-t,) e P'olF(p) chwt p
(p?-w)
e & 1 1 (e g —ﬂrz) 1
p+a (-1 (T+7)(1+7,)
tr ! o _(retorety | 1
pn+1 \ _72) (1 +T1)(1 +T2)p
- L 1+(@ - 1)et rap
p(1 +1p) 12 p(1 +1p)?
LI LT, 1 (@a-1)(1-e" +t 1+ap
(-1 (1+1p)" p1+1p)
LA 1 e “sinwt L w
T p(1 +1p)? (p+a)* +w?
(e ~rn+1_1) 1 e “?cos wt p+a
2 2 2
T p(1+1p) (p+a)"+w
1,877 ot (11+ap) 1 -coswt 1 2
T +1
e p(1 + £




ANNEXE 5

TABLEAU DE QUELQUES TRANSFORMEES USUELLES (suite)
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